
   

Problématique:

En utilisant le document ressource , effectuer la programmation pour le suivi de ligne du parcours mis à 
disposition.

Le robot loupiot possède 3 capteurs infra rouge montés sous le châssis.

Si la broche est activée c est qu il y a une ligne noire sous le capteur .

Il est donc nécessaire de concevoir le programme de suivi de ligne pour parcourir l ensemble du circuit.

Il est nécessaire d utiliser les entrées pour connaître l état des capteurs.
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Programmer avec blockly 2   

Objectifs visés :  C6 C9 Concevoir mettre au point un programme

Matériel dont je dispose  :    

Le logiciel le  blockly , le robot loupiot ,un cicuit

Ce que je dois rendre :  

Un programme pilotant le robot pour parcourir le circuit proposé.   
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